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 . هدف از اجرای پروژه1
سرنشینان، کاهش برخورد خودروها با موانع و زائران، موقعیت یابی ، خودروهای برقیهدف از اجرای پروژه هوشمندسازی  ارتقا ایمنی 

 است. دقیق خودروها، ارزیابی هوشیاری راننده و نمایش و کنترل دقیق سرعت 

 

 . موضوع پروژه2

صادفاتاین پروژه جهت  ضوی تعریف خودروهای برقی  افزایش ایمنی و کاهش ت شده، . با توجه به بررشودمی حرم مطهر ر سی های انجام 

سایی گردید. علل وقوع حوادث مربوط به خودروهای برقی، صلی  شنا سازی راهکاری جهت تعریف پروژه، هدف ا شنهاد و پیاده  جلوگیری از پی

 ت. منشأ این حوادث اس بروز

 

 . شرح نیاز3

 می گردد:طی بررسی های انجام شده علت وقوع حوادث مربوط به خودروهای برقی به شرح ذیل اعلام 

 از رانندگان یبرخ یشب ، صحبت با تلفن همراه و سن بالا فتیدر ش یاز خواب آلودگ یراننده زائر بر ناش یاریعدم هوش 

 مجاز در حرکت و بخصوص در دور زدن ها ریغ سرعت 

 شدن راننده و ترک خودرو ادهینگه داشتن خودرو در زمان پ روشن 

 حرکت ریدر مس نانیسرنش یمنیا ریزنج ای یبستن درب نرده ا عدم 

 تردد زائر برها در صحنها یشده برا نییتع شیمشخص و از پ ریمس نبودن 

 ینقاط تداخل با ناوگان حمل و نقل شهر یروها در محل دور برگردان ها و در برخ ادهیزائر بر در پ حرکت 

 رکت زائر برح ریدر مس نیهشدار به زائر یبرا یهشدار دهنده صوت ستمیامکان استفاده از س عدم 

 .نمایددر این پروژه هدف این است که مکانیزمی طراحی و پیاده سازی گردد که از موارد فوق جلوگیری 

 قابلیت هایی و امکاناتی که باید در پروژه مدنظر قرار گیرد، عبارتند از:

سرعت سرعت و امکان ایجاد محدودیت روی  شکلات خودروهای : نمایش و  کنترل دقیق  سرعت و یکی از م زائر بَر، عدم نمایش دقیق 

کننده دور موتور، حداکثر سرعت و قدرت های الکترونیکی نمایشگر سرعت و کنترلتوان با استفاده از سیستممی. امکان محدودسازی آن است

کیلومتر بر  15تا  10د بین ای یا پیوستتته( اعمال کرد. ستترعت این خودروها در مستتیرهای داخلی حرم بایهایی )پلهرا تنظیم کرده و محدودیت

 .آوردساعت باشد. افزودن این امکانات شرایطی برای هشدار و کنترل بهینه خودرو در مواقع خطر فراهم می

سرعت و نهایتا قطع حرکت ) ترمز ( شدار و کنترل  سیر حرکت با امکان ه شخیص و اعلام موانع در م شخیص موانع  :ت سورهای ت سن

شود تا راننده یا مانع هوشمند مانند عابر متری، آلارم صوتی و نوری فعال می 5تا  3ح هشدار تنظیم شوند. در فاصله توانند در دو یا سه سطمی

دهد. طور اتوماتیک کاهش سرعت و توقف خودرو را فرمان میمتر نزدیک شود و راننده کنترل نکند، سیستم به 2واکنش دهد. اگر مانع کمتر از 

 .نیز قابل تنظیم است تا فقط روبرو یا زوایای جنبی خودرو را پوشش دهدزاویه عملکرد سنسورها 

ستن محافظ صورت عدم ب شدار و نهایتا قطع حرکت در  شین با امکان ه سرن شخیص باز بودن حفاظ محافظ  برای افزایش ایمنی  :ت

شخیص باز بودن درب یا حفاظ سرنشین استفاده توان از سنسورهای مختلفی مانند سنسورهای مغناطیسی و نوری برای تخودروهای زائر بر، می



صورتی می شان دهند. علاوه بر این، میکرد. خودرو تنها در  سته را ن ضعیت ب سورها و سن های نوری یا توان از آلارمتواند حرکت کند که همه 

نل کنار فرمان و برای سرنشینان روی سطح جانبی توانند برای راننده بر روی پها میها استفاده کرد؛ این آلارمصوتی برای اعلام باز بودن حفاظ

 .هر صندلی کنار حفاظ یا درب نصب شوند

هایی مانند با استفاده از داده AVL سیستم: موقعیت یابی خودور با امکان گزارش گیری مسیر حرکت و سرعت و توقفات در شبانه روز

ریزی بهینه در زمینه عملکرد دهد تا برنامهامکان می اداره خدمات رفاه زائرین موقعیت جغرافیایی، سرعت، زمان توقفات و مشخصات خودرو، به

 .و توزیع خودروها را انجام دهند

ستفاده از سیستم : نصب و تست نمونه سیستم پایش سطح هوشیاری راننده و اعلام هشدارهای خواب آلودگی های هوشمند برای ا

شب می ساعات نیمه  شیاری راننده در  ستمتپایش هو سی شگیری از حوادث رانندگی کمک کند. این  صب دوربین در کابین واند در پی ها با ن

های دهند. با ایجاد اعلانراننده را به موقع تشتتخیص می غفلتروبروی راننده، علایم هوشتتیاری راننده را شتتناستتایی و لحظات خواب آلودگی و 

 .شودن حاصل میهشدار مناسب، از حفظ تمرکز و بیدار بودن راننده اطمینا

ستاندارد : ستهلاک جایگزینی زائربرها با نمونه های ا ستانداردهای روز  ،خودروهای فعلی به دلیل ا و پایان یافتن عمر مفید عدم تطابق با ا

  های مطلوبی که استانداردهای زیر را دارند جایگزین شوند:لذا، ضروری است این خودروها با نمونهآنها، 

های با کارایی و عمر مفید بالا، امکانات زیبایی و طراحی، مشخصات فنی پیشرفته، باتریمصرف بهینه انرژی، استانداردهای فنی و کیفی،  دارای

 های ضروری. ایمنی پیشرفته و سایر شاخص

سالمندان( :  شو )برای افراد ناتوان و  ضپله تا سطح زمین،  شتن خودروها از  صله دا سهیل با توجه به امکان فا ست تدابیری جهت ت روری ا

های تاشو با قابلیت باز و بسته شدن خودکار گردد از پلههای حرکتی اندیشیده شود. در این راستا، پیشنهاد میدسترسی افراد دارای محدودیت

ازی مصتترف انرژی نیز کمک ستتها باید مورد توجه قرار گیرد تا ضتتمن حفظ کیفیت، به بهینهاستتتفاده شتتود. لازم به ذکر استتت که وزن این پله

 .نماید

 

 . محدوده پروژه4
 محدوده پروژه حرم مطهر رضوی است.

 

 . ذینفعان پروژه5
ستان  به عنوان بهره بردار پروژه مدیریت رفاه زائرین و اداره فناوری اطلاعات حرم مطهر رضوی به عنوان دستگاه ناظر و مرکز فناوری اطلاعات آ

 قدس رضوی به عنوان ناظر عالی پروژه معرفی می گردد.

 

 پروژهقابل ارائه  محصولات. 6
 که باید به عنوان محصول به بهره بردار ارائه گردد به شرح ذیل اعلام می گردد: مواردی

 یش سرعت و دور موتور و نصب بر روی خودروهای برقیدستگاه نما .1



 حسگر های تشخیص موانع و نصب بر روی خودروهای برقی .2

 دستگاه های تشخیص باز بودن و نصب بر روی خودروهای برقی .3

 سامانه پایش و گزارش گیری موقعیت مکانی خودروهای برقی .4

 بر روی خودروهای برقی دوربین های پایش سطح هوشیاری راننده در کابین راننده و نصب .5

 پله تاشو .6

 


